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Robots ayudan a estudiantes
de Informatica

Escuela de Computacion e Informatica adquirid tres Q.bos

‘yvl[evlolkl Ciencia y Tecnologia

Ricardo Herrera Vargas, estudiante de cuarto ano del Bachillerato de la ECCI, es uno de los
jovenes que aprovecha la tecnologia de los Qbos para aplicar la teoria en la practica (foto
Laura Rodriguez).

Afrodita, Artemisa y Athenea son las tres robots que tienen como nueva casa la Escuela de
Ciencias de la Computacién e Informatica (ECCI), alli conviven con las y los estudiantes y
docentes para ayudarles a comprender como funciona la inteligencia artificial, qué puede
llegar a hacer esta tecnologia y poder asi compartir conocimiento.

Se trata de tres Q.bo Pro fabricados por la empresa espaiola TheCorpora y comprados por
la ECCI a un costo total de $18 mil, este trio es utilizado en el curso CI-2357 Robética, del
bachillerato que ofrece esta Unidad Académica.
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La estudiante Andrea Solano Gonzalez dijo que inversiones como estas suman experiencia
importante al plan de estudio de la carrera, “conociamos este tipo de tecnologia pero en la
teoria y ahora ya podemos experimentar en lo real, interactuamos con los robots y los
programamos nosotros mismos, al final somos nosotros los que les decimos al robot qué
hacer”, expresé Solano.
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Estudiantes y profesores trabajan juntos en uno de los laboratorios de computo de la ECCI
para programar a los robots Qbos y familiarizarse cada vez mas con esa tecnologia (foto
Laura Rodriguez).

Por su parte la M.Sc. Kryscia Ramirez Benavides, profesora e investigadora de la ECCI,
menciond que hicieron un gran esfuerzo por contar con estos robots que usan hardware y
software libre, para que se logren realizar diferentes tareas y aplicar los conocimientos que
se adquieren en las aulas.

“Entre las caracteristicas que ofrecen estan: visién estereoscépica, entrenamiento y
reconocimiento de caras, objetos y de voz; algoritmo SLAM (Localizacién y Mapeado
Simultaneos) con el Xtion Pro Live; conexién Wi-Fi; y deteccion de obstaculos y produccién
de musica. Nuestros estudiantes aprenderan de ellas y también las robots aprenderan en
su interaccioén con las y los estudiantes”, explic6 Ramirez.

Ademas estan dotadas de sensores, micréfonos, webcams y altavoces en diferentes partes
de su estructura, cuenta con funciones para la sintesis de voz e interaccién con personas y
son capaces de hablar e interpretar 6érdenes.

Gracias a estas caracteristicas, acoté Ramirez, las y los estudiantes hacen que las robots se
muevan y hasta esquiven obstaculos, “el algoritmo SLAM es una técnica usada por robots y
vehiculos auténomos para construir un mapa del entorno desconocido en el que se
encuentra y estima su trayectoria al desplazarse dentro de esa zona, también haran que el
robot reconozca voces, personas y objetos, y obedezca érdenes”, senalé la docente.
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Finalmente para el director de la ECCI, Dr. Carlos Alberto Vargas Castillo, algunos de los
objetivos especificos de este proyecto son personalizar el funcionamiento de las robots y
crear aplicaciones especificas, “avanzamos hacia diferentes campos y ahora nuestros
estudiantes no sélo requieren contar con computadoras, tratamos de mantenernos al dia
en este tipo de dispositivos y mantener la carrera actualizada”, concluyé Vargas.
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Los nuevos robots de la ECCI nos demuestran que no estan muy lejos los dias en que
robots y humanos se encontraran por los pasillos de los edificios, se reconoceran e
interactuaran cotidianamente (foto Laura Rodriguez).
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El Dr. Carlos Alberto Vargas Castillo, director de la ECCI, recalcé que gracias a la inversion
en ultima tecnologia esta Unidad Académica se mantiene a la vanguardia del

conocimiento informatico (foto Laura Rodriguez).
Robots Qbos

Especificaciones

Cuerpo Cabeza Caracteristicas Datos generales
especiales
Sensores: 4 2 oidos Vision Altura 456 mm.
ultrasonidos, 1 omnidireccionalesy estereoscopica.
Sharpy3 1 unidireccional. Ancho 314 mm.
infrarrojos.
2 DC Motores con 2 ojos Webcams Sistema de Profundidad 292,5
Encoder HiDefy 2 parpados. reconocimiento mm.
Magnético (170 de persona,
RPM). objetos y voz.
Ruedas: 2 traseras Movimientos: 4 Deteccion de Peso 9-11Kg Aprox.

v 1rueda loca Servos (arriba-abaijo, obstaculos.
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Sonido: 2 Boca: 20 Leds. Algoritmo SLAM
altavoces de alta con el Xtion Pro
calidad. Live.
Controlador: 1 Nariz: 1 Led. APl y panel de
Placa PC Mini-Itx control.
con ATOMy

grafica Nvdia ION.

Bateria 1 bateria  Conexiones: Wifi Pcb
de plomo (7.5Ah). 802g/n, antenay
Bluetooth.

Pantalla LCD de
20x4.

Otto Salas Murillo
Periodista Oficina de Divulgacion e Informacion
otto.salasmurillo@ucr.ac.cr

Etiquetas: computacion, informatica, robots, inteligencia artificial, gbos, techologia.



https://www.ucr.ac.cr/noticias/autores/otto_salasmurillo@ucr_ac_cr.html
https://www.ucr.ac.cr/noticias/buscar/computacion/
https://www.ucr.ac.cr/noticias/buscar/informatica/
https://www.ucr.ac.cr/noticias/buscar/robots/
https://www.ucr.ac.cr/noticias/buscar/inteligencia+artificial/
https://www.ucr.ac.cr/noticias/buscar/qbos/
https://www.ucr.ac.cr/noticias/buscar/tecnologia/

